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LICHTLEITERTYPEN VON DER
DRITTEN BREMSLEUCHTE BIS ZUM
AMBIENTEN LICHT

Mehr und mehr betritt die Automobilbran-
che mit Lichtleitern Bereiche, die den klas
sischen reflektiven oder refraktiven Optiken
vorbehalten waren. So sieht man bereits
jetzt viele Funktionsleuchten im Automo-
tive-Aufienbereich in Lichtleitertechnik rea-
lisiert: hoch gesetzte dritte Bremsleuchte,
Riicklicht, Spiegelblinker oder Positionslicht.
Dariiber hinaus gibt es Anwendungen, in
denen Lichtleiter als unterstiitzendes Desi
gnelement eingesetzt werden - die Funktion
wird dabei nicht oder nur teilweise vom
Lichtleiter realisiert.

Je nach Anforderung gibt es unterschied-
liche Wege, die bei der technischen Umset-
zung sinnvoll sind. So ist die vermutlich
einfachste Moglichkeit, einen Lichtleiter
zum Leuchten zu bringen, das gleichma-
Rige Aufrauen einer der Fldachen. Diese Fla-

che wird das Licht diffus streuen. In diesem
Fall hat man jedoch nur begrenzte Kontrolle
tiber die Abstrahlcharakteristik, und der
Lichtleiter ist noch sehr inhomogen.

Bei Delvis kommen zwei Prinzipien zur
Auslegung von Lichtleitern zum Einsatz:
Mikrostrukturen zur gezielten Aufrauung
von Oberflichen und total reflektierende
Strukturen (TIR-Strukturen) mit Kerben.
Die Auswahl des zum Einsatz kommenden
Prinzips ist abhdngig von den lichttech-
nischen Anforderungen. In @ ist beispiel-
haft ein mdéglicher Entscheidungsbaum zur
Auswahl des Lichtleiterprinzips gezeigt. Im
gezeigten Entscheidungsbaum wird die
Auswahl anhand der lichttechnischen Vor-
gaben (ECE- oder SAE-Richtlinie) getroffen.
Es ist auch denkbar, die Entscheidung
anhand der Lichtleitergeometrie zu treffen.
Beispielsweise lassen sich TIR-Strukturen
sehr einfach in linienformige Lichtleiter
einbringen. Natiirlich kann die Technik
auch vom Kunden vorgegeben sein.













